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POLIGONI REGOLAR| 5«0 Secondaris 1igrade
CON IROBOT

Coding e Robotica

DESCRIZIONE DELL'ATTIVITA

Inizialmente sono stati intfrodotti i
poligoni regolari nelle lezioni di
geometria (descrizione e
caratteristiche) tecnologia
(studiandone i procedimenti di
costruzione gratical).

Successivamente & stato chiesto ai
ragazzi di utilizzare la programmazione
a blocchi per disegnare i poligoni
studiati servendosi di un robot.
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https://drive.google.com/file/d/1FnoU-WQvQQI5ki6mZyYjh1qY69h7itus/view?usp=share_link

PIANO CARTESIANO
- CON IROBOT
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56 [ & DESCRIZIONE DELL'ATTIVITA

e |0 questa attivitd | ragazzi hanno realizzato

Co(ghci di programmazione per permettere ad
iRobot di scrivere la parola "CIAO" utilizzando le
coordinate del piano cartesiano.

d
'r J alza pennarello e gomma

: abbassa pennarello ]

I

METODOLOGIE DIDATTICHE

16
16 | APPLICATE
0

O O ©

PROBLEM COOPERATIVE  LEARNING BY LEZIONE
SOLVING LEARNING DOING DIALOGATA

Obiettivi di apprendimento

-Utilizzare le interfacce e semplici applicazioni informatiche

- Realizzare semplici oggetti digitali

- Riprodurre tigure e disegni geometrici, utilizzando gli
opportuni strumenti.

- Rappresentare punti, segmenti e tfigure sul piano cartesiano.
- Riprodurre tigure e disegni geometrici in base a uno
descrizione.

]E Risolvere problemi utilizzando le proprieta geometriche delle
igure.


https://drive.google.com/file/d/12ilINGQYKf-l6qY7aB1E9XKB-Qthy0kr/view?usp=share_link

